


6. PARAMETRIZAGAO

0 controlador é constituido por 3 blocos de Parametrizacao:

Operacao:
Configuracao:

Calibracao:

Para entrar nos blocos, navegar e alterar os parametros, seguir o roteiro abaixo:

Onde se ajusta o Set-Point do Controle e/ou do
Alarme.

Onde sao definidas as caracteristicas de entrada,
saidas e 0 modo de trabalho do controlador.

Onde se efetua a corregdo da calibragdo do contro-
lador

* As alteragdes serdo gravadas ao retornar a tela principal.
* Apds 60 segundos sem pressionar qualquer tecla, o display retorna a tela principal.

6.1. Operagao
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NOME

Set-Point de controle

Set-Point do alarme

NOME

Bloco de configuragao

Auto-sintonia

Banda proporcional

Integral

Diferencial

Tempo de Giclo

Histereze de controle

Acéo do controle

Sinal de entrada
Ponto Decimal

Minimo da escala

Méximo da escala

Filtro digital

Alarme

Acdo do alarme

Set-Point do alarme

Histerese do alarme

Retardo do alarme

Duragéo do alarme

Bloqueio inicial do alarme

Acesso do operador ao alarme

Trava dos parametros

DESCRIGAD

Ajusta o ponto de trabalho do controlador

Ajusta o set-point do alarme. Disponivel se habilitado no parametro AL.oP no bloco de configuragao.

DESCRIGAQ

Indica que o usudrio esta no bloco de configuragao

Executa a identificacao e otimizagdo dos pardmetros p/ o controle PID, obtendo melhor controle do sistema
Ajusta a banda proporcional do controle.
Ao fim da auto-sintonia este valor é otimizado.

Ajusta a integral do controle.
Se P=“oFF”, este parametro nao é disponivel.
Ao fim da auto-sintonia este valor é otimizado.

Ajusta a diferencial do controle.
Se P=“0FF”, este parametro nao é disponivel.
Ao fim da auto-sintonia este valor é otimizado.

Ajusta o intervalo de tempo do controle, entre o inicio de um acionamento e outro. Se P= “oFF”, este parametro néo é
disponivel.

Ajusta o intervalo entre 0 ponto que o controle liga e desliga. Se P z “oFF”, este pardmetro ndo é disponivel.

Define se o controle é de acdo reversa ou direta.
Na agdo reversa, o sinal de saida de controle diminui @ medida que o sinal da varidvel de processo se
aproxima do set-point SP.

Seleciona o sinal de entrada
Inclui ou ndo o ponto decimal na Leitura

Define o valor minimo da escala de leitura e controle para o sinal de entrada selecionado

Define o valor mdximo da escala de leitura e controle
para o sinal de entrada selecionado

E utilizado para reduzir a flutuagdo do sinal de entrada.
Define 0 modo de trabalho do alarme

Define a condicao de repouso do contato do relé RL

Ajusta o ponto de atuagao do alarme

Ajusta um intervalo entre o ponto em que o alarme liga e desliga

Ajusta um intervalo de tempo entre a ocorréncia do alarme e o acionamento do relé RL. Este ciclo se repete sempre que um
novo alarme ocorrer. Dentro do intervalo, a sinalizagdo AL pisca indicando a ocorréncia do alarme.

Existindo o alarme, ajusta o tempo de permanéncia do relé RL acionado, apds este tempo o relé desligaa

mesmo persistindo o alarme. Este ciclo se repete sempre que um novo alarme ocorrer. Fora do acionamento do relé, a
sinalizagdo AL pisca indicando a ocorréncia do alarme.

Define se ao ligar o controlador, o AL serd ou ndo bloqueado até atingir a normalidade de operagao.

Libera o set-point do alarme no bloco de operagdo.

Define quais pardmetros ndo poderao ser alterados, sendo possivel a visualizagao de todos.

VALORES VALIDOS

De in.L a in.H definido no bloco de configuragao

Dein.Lain.H

VALORES VALIDOS

oFF: desligado
on: inicia a identificagdo e otimizagao

oFF: controlador opera em on/off
0,1a9999 u.e.

OFF: opera sem integral 1.2 9999 s.

OoFF: opera sem diferencial 0,1 2 999,9 s.

1a2200s.

0a50% f.e.emu.e.

rE: agdo reversa (aguecimento)
dir: Ado direta
(refrigeracao)

Veja Tabela n° 1 (guia rapido)
Veja Tabela n° 1 (guia rapido)

Veja Tabela n° 1 (guia rapido)

Veja Tabela n° 1 (guia rapido)

OFF: filtro desligado
1a200: segundos

Veja tabela n® 3a (guia rdpido)

no: normal aberto
nC: normal fechado

dein.L ain.H definido
no bloco de configuracao

0a50% f.e.emu.e.

OFF: sem retardo
129999s.

oFF: sem temporizagdo
1a9999s.

YES: com blogueio inicial
no: sem bloqueio inicial

YES: com bloqueio inicial
no: sem bloqueio inicial

Veja Tabela n° 3 (guia rapido)




7. AUTO-SINTONIA (A.T)

In{?o Final AT (PID ajustado)
-c < . Y
A  Algoritmo AT |
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Set-Point(SP) o~
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/ : Varidvel de Processo (PV)

ON 100%

ON ON
OFF OFF ~

"t
Acdoliga/Desliga M}

—) Saida de Controle

OFF 0%

A auto-sintonia tem como objetivo identificar o comportamento do processo e com isto ajustar automaticamente os
melhores valores para o controle (PID).Durante a auto-sintonia, o controlador atua no modo ON/OFF em torno do
set-point SP. Em processos onde oscilagdes de temperatura podem causar prejuizo, ajustar o SP10% abaixo do valor
de trabalho para efetuar a auto-sintonia. A auto-sintonia executa duas oscilagdes para identificar os pardmetros PID,
0 que em alguns processos pode demorar.

Procedimento recomendado para execugdo da auto-sintonia:

1°) Verificar se o controlador esta instalado corretamente.

2°) Verificar se o tipo de entrada e seus limites estdo adequados a aplicagao.

3°) Verificar se a saida de controle esta configurada corretamente.

4°) Assegurar que o alarme ndo ird interferir na auto-sintonia.5°) Assegurar que o atuador responda ao controlador.
6°) Ajustar o ponto de controle SP.

7°) Selecionar no bloco de configuragdo o pardmetro A.t para YES.

Atencao

* Nao alterar o SP durante o processo de auto-sintonia, 0 que abortaria o processo voltando os pardmetros ao estado
anterior.De forma bésica, se a auto-sintonia ndo resultar em um controle satisfatorio, e/ou este necessite ajuste, pro-
ceda conforme tabela abaixo.

DISPLAY PARAMETRO PROBLEMA VERIFICADO SOLUCAO
) Resposta Lenta Diminuir
F Banda Proporcional
porc Oscilagdo Aumentar
_ Resposta Lenta Diminuir
|:| Taxa de Integragéo p—
Oscilagao Aumentar
Resposta Lenta ou instabilidade Diminuir
_ Tempo Derivativo
“ P Oscilagdo Aumentar

8. ALARME

Tabela 3a - fungGes dos alarmes (detalhes)

Modo de Operagao Representagao Grafica 0BS.
ALSP
on R ParaAL.SP
Alarme OFF Y ; ALSP >y Positivo
d FL Diferencial T L i T
de baixa ' ALHY —;—:—;
ON 3 - ParaAL.SP
oFF : 1 Y »ey Negativo
o ! ‘ ParaAL.SP
Alarme OFF : 1 > PV Positivo
= F H Diferencial : T T
dealta ¢ ALHY + 3
N = ; : ParaAL.SP
oFF Y ; ; . Negativo
| ALHY 3 i
ON v i ParaAL.SP
_ Alarme OFF Y ! > PV Positivo
d ' F Diferencial T :
de banda g ‘ ALHY 1 3
o | : ParaAL.SP
oFF Y : Y . Negativo
! ALHY i
f Alarme ON v | Independe
L Baixa oFF * l >y do Set-Point
! ALHY i
H Alarme oN | Independe
! Alta oFF : . do Set-Point
Alarme on 1 :
g i i
ofF Desligado oFF 1 1 oy
SP: Set-Point. AL.HY: Histerese do Alarme.
Legenda PV: Leitura. OFF:  Relé Desligado.
ALSP:  Set-Point do Alarme. ON: Relé Ligado.
0bs: AL.rt= oFF e AL.PL= oFF.
DISPLAY | NOME DESCRIQI\O VALORES VALIDOS

Bloco de calibragdo

= - Ajustes de zero da

Indica que o usudrio esta no bloco de calibragao
Desloca a leitura para corrigir os valores préximos do

L0l jeitura inicio da escala in.L baibiy
E o nH | Tempo Derivativo Desloca alle|tura para corrigir os valores proximos do final 021000
da escala in.H

9. CALIBRAGAO

A calibragdo permite ajustar a leitura do controlador de forma prética e sem perder as referéncias de fabrica.
Abaixo exemplificamos como realizar estes ajustes.

Leitura

Ex: Um controlador programado para uma escala de 0,0 a 800,0 (in.L=0,0 e in.H=800,0.).

Aplicando com um calibrador um sinal proximo a 1% da escala (8,0), obtemos uma leitura de 5,0 (desvio de -3,0).
Aplicando 99% da escala (792,0) obtemos 794,5 (desvio de +2,5).

Para ajustar a leitura, alterar C.in.L para +3,0 e C.in.H para -2,5.

Obs: Para retornar a calibragao de fabrica, voltar os pardmetros de calibragdo a zero.

10. FALHAS

Erros de ligagao e configuragdo representam a maioria dos problemas e chamados de assisténcia técnica; ocasio-
nando: custos adicionais, perda de tempo e insatisfagdo. A revisao final das ligagoes elétricas e dos pardmetros do
controlador podem evitar esses problemas.

0 controlador apresenta algumas mensagens que tem como objetivo auxiliar o usudrio na identificagdo de problemas:
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GUIA RAPIDO

o [ (Al [V

PV
1 pulso 4 s | 8s @
Operagéo Configuragao Calibragao 2s Set-Point @E Sinal entrada
SP | Co nf | Cal | P " . « ”
' — ‘ — SP | | XXXX in.tY | “Tabelat
@@RLSP@‘U-UU At @C‘FF ‘“-'-@ uu Ponto decimal
~ d.P “Tabelal”
Operacao @ 1 Pulso :I | €
min. leitura
SetPoint  [4p] in.L | “Tabela1”
[ sp ANV “inLeintr mé litrs _
@ Seleciona os blocos de pardmetros e retorna a tela principal (PV) . II | Tabelal
Se liberado o alarme p/ 0 operador .
<] Entra ¢ sai no pardmetro selecionado AjusteAL Dzsllrocsimemo % lenur “0+ 100
. : — AL.SP | “inL~inH - =
@ Incrementa ou troca variavel e sobe na coluna de parametros, parando no 1° pardmetro da mesma Funcao do Alarme
V] Decrementa ou troca variavel e desce na coluna de parametros, parando no (ltimo parametro da mesma Configuracao (@] 4s m | [ELCELE
“1234” Variével ajustavel, pisca o display indicando que € ajustavel time-out=60s (de qualquer tela retorna a tela principal) ConF Acdo dorelé
Auto-sintonia (A]lV] AL.AC | “‘no,nC”
“ FF n" R
TABELA 1 SINAIS DE ENTRADA At | ort,o %ﬁe |
, Banda ?ror_z- AL.SP “in.L~in.H"
inty Entrada Escala d.P P @i” “oFF;1~999,9" Hitoress
[Tyl PT100 -200 2 530°C 0at « )
Fdd % _ ALHY | “0~50% FE
; K 10021300 0at | | “oFF;1~9999 Retardo do alarme
o J -50 a 800°C 0at Diferencial _ _ ALt | | “oFF;1~9999"
II | OFF;1~999’9 Duracdo do alarme
) Tempo ciclo AL.PL | “oFF;1~9999"
TABELA 2 FUNGOES DO 1° E 2° ALARME Ct | 1~200 Blogueio inicial
“diFL” Acionaguando PV<SP-AL.SP Histerese AL.bL | “YES,no”
“ g ” H “® ~ 0 ”
diFH Aciona quando PV>SP+AL.SP HYS | “0~50%FE Acesso do SP no bloco de Operacio
AL.SP define a banda de atuaco; AL.SP(+) aciona quando PV fora da banda; AL.SP (-) aciona quando PV Acdo do controle AL.oP | “YES,n0”
dentro da banda; a banda é simétrica e leva em consideracdo a histerese AL.HY. AC | “rE.dir” .
_ : : . ? Trava dos parametros
L Alarme de baixa (aciona se PV<AL.SP; desaciona se PV>AL.SP+AL.HY) Continua ra columa 20 lado LoC. | “Tabela3”
“H” Alarme de alta (aciona se PV>AL.SP; desaciona se PV<AL.SP + AL.HY) Calibraca @ 8
alibracao s
“oFF” Inoperante CALG
TABELA 3 BLOQUEIO DOS PARAMETROS A zeroleitura @@
0 Todos os parametros podem ser alterados C.in.L @ | “0+100”
1 SP, operagdo e prog. podem ser alterados Aj. span leitura
2 SP e operagdo podem ser alterados C.in.H @i” “0x=100"

GARANTIA PERDA DA GARANTIA

A Contemp Ind. Com. e Servigos Ltda, garante que o controlador de temperatura TCM, relacionados na Nota Fiscal de venda, esté isento de defeitos e coberto por A garantia seré perdida quando:

garantia de 12 meses a contar da data de emisséo da referida Nota Fiscal. Ocorrendo defeito dentro do prazo da garantia, o produto devera ser enviado a Contemp, * Nao forem seguidas as especificactes listadas no item “3. Especificacoes”;
onde sera reparado ou substituido sem 6nus, desde que comprovado o uso dentro das especificagoes técnicas do produto. * Apresentar sinais de violagao; ou

0 QUE A GARANTIA NAO COBRE: Despesas indiretas como: fretes, viagens e estadias. * Utilizagao por pessoal ndo habilitado.




